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บทสรุป 
 จากการศึกษาการท างานของพนกังานประกอบช้ินงานและการขนส่งดว้ยรถ AGV ของ
สายการผลิต R2 โดยใชท้ฤษฏีการวิเคราะห์และการคน้หาสาเหตุของปัญหาดว้ยแผนภูมิกา้งปลา 
และคน้หาวิธีการแก้ไขปัญหาความไม่ต่อเน่ืองในการขนส่งช้ินงานและการผลิตด้วยตารางการ
แกไ้ขปัญหา โดยสาเหตุหลกัของปัญหา คือ รถ AGV เป็นระบบ manual ไม่สามารถปล่อยช้ินงาน
และปล่อยตวัเองได ้จึงท าการปรับปรุงแก้ไขรถ AGV ให้เป็นระบบอตัโนมติั เพื่อให้เกิดความ
ต่อเน่ืองและเช่ือมโยงระหวา่งจุดประกอบ และ จุด picking เพื่อลดกระบวนการท างานของพนกังาน 
รวมทั้งเพื่อลดเวลาในการผลิตและรองรับการลด cycle time ท่ี 82 วนิาที  
 จากการปรับปรุงรถ AGV ให้เป็นระบบอตัโนมติัสามารถสร้างความต่อเน่ืองในการขนส่ง
และการผลิต โดย minor stop จากเดิมมีค่ามากกว่า 6,000 MAN*MINต่อเดือน แต่หลงัจากการ
ปรับปรุงแกไ้ขมีค่านอ้ยกวา่ 6,000 MAN*MINต่อเดือน และลดกระบวนการท างานของพนกังานไป 
2 ขั้นตอน คือการเล่ือนช้ินงานลง conveyor และ การกด switch ปล่อยรถ รวมทั้งสามารถลดเวลาลง
ได ้18% จากกระบวนการท่ีถูกปรับปรุง 
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http://coop.tni.ac.th/new/attachments/816.pdf
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รถ AGV ท่ีไดรั้บการปรับปรุงโดยเพิ่มอุปกรณ์ช่วยยกและ sensor ปล่อยตวั 
 

 
 

การส่งช้ินงานเองอตัโนมติัของรถ AGV  


